
革新的ロボットの早期社会実装を目指して

○ロボカートの社会実装

・高齢者等の誘導から荷物の運搬まで行う
ロボット技術を用いたカートによる外出支援

・カートは定点間を自動で移動

Ａ地点 Ｂ地点

臨床研究 治験 承認

ＨＡＬの実用化に向けた実証実験（臨床研究，
治験）から承認までの迅速化を図り，国際競
争力を強化

○ロボットスーツＨＡＬの早期実用化

自動走行


