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 川口市の概要

人口６０万人

面積約６２km２



 
１．2019年度川口市未来技術等社会実装事業の概要



 

●自動運転バスの実証走行
　　・車両：日野ポンチョ　
　　・日程：２月下旬　
●信号協調の実施
●安全補完の実施
●課題整理

埼玉県川口市

●バス停までの移動を想定したＰＭ
実証走行

 
　　・日程：２月下旬
　　　　　　　　科学館での展示、
イベント　
　　　　　　　　にあわせての走
行等　　　
●課題整理

鳩ヶ谷駅⇔SKIPシティ
間

SKIPシティ
内

川口市立高等学校

川口市立科学館

事業概要
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　１．事業テーマ

事業名 先端技術体験がもたらす地域振興と
人材育成および公共交通不便地域の解消

  ２．２０１９年度の事業概要
①．自動運転バスの走行 

②．パーソナルモビリティ（PM)の走行 

③．川口市立高等学校での人材育成 
●ＳＢドライブとの連携
　　・佐治社長講義、
　　　自動運転車両を
　　　使った講義

④．科学館での人材育成 
●自動運転の仕組みを学ぶ企画展
示

　　・日程：２月～３月まで
●他の自動運転の企画
とあわせたＰＭ走行の実施

　　・日本科学未来館企画制作「
自動
　　　運転とプログラミングを学
ぶ」の参
　　　加者にＰＭ説明走行



 

埼玉県川口市

1-(1) 2019年度実施概要（自動運転バス）
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走行経路概要
•対向2車線
•橋梁頂点部付近の見通しが悪い
•信号の無い交差点での右折あり（1箇所
）

●自動運転バスに参加者が乗車し、実験走行を実施
•車両：日野ポンチョ（BOLDLY）
•日程：2020年2月25日-28日
•走行ルート：

「技術的課題」「社会受容性」「環境面の課題」　
を検証

 

実験コンテンツ
•無線装置による信号機協調
（７箇所中２箇所）
•環境整備による安全補完
（ピクト、ＬＥＤ表示機等）

▲実施概要



 

埼玉県川口市

1-(1) 2019年度実施概要（自動運転バス）

 



 

埼玉県川口市

1-(1) 2019年度実施概要（自動運転バス詳細）
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埼玉県川口市

1-(2) 2019年度実施概要（パーソナルモビリティ）
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デモ用アプリの説明



 

埼玉県川口市

1-(3) 2019年度実施概要（科学館展示・高校授業）
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   川口市立高等学校での人材育成
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２．2020年度川口市未来技術等社会実装事業の概要



 
2-(1) 2020年度実施概要（自動運転バス）
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2-(1) 2020年度実施概要（自動運転バス詳細①）
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2-(1) 2020年度実施概要（自動運転バス詳細②）
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自動運転ピクト

5 〜 8

 3 自動ゲート（ＳＫＩＰシティ敷地内）〜 4

LED電光掲示板
(表示部407*1342)

「このさき　自動運転」等表示

 9  10

乗場案内
（600*900）

1 2

2-(1) 2020年度実施概要（自動運転バス詳細③）
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2-(2) 2020年度実施概要（MaaS）
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2-(3) 2020年度実施概要（PM）
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埼玉県川口市

2-(3) 2020年度実施概要（PM詳細）
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●PMのシェアリングによる乗り捨て移動の体験
　・参加者の手動操作による、PMの試験走行を行
います。
 
●バスとの接続をシームレスにするアプリ（デモ用）
の体験
　・自動運転バスの乗車前からPM利用後までの一連
の行　
　　動と連動したアプリを体験

社会受容性の検証やニーズを把握

 

本取組みのアウトプット
　・PMを活用した交通サービスの導入にあたり必要となる要求仕
様の整理
　・運営体制や運営モデルのあり方の整理

 

▲実験概要

  

 
②
移
動（
手
動）

①
呼
出
し(
自
動）

③回送（自動）

バス停

目的地

ポート



 
３．パーソナルモビリティ走行紹介



 

埼玉県川口市

3-(1) 2020年度実施パーソナルモビリティ( PM)走行
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〇実験の目的
・自動運転を活用したパーソナルモビリティの社会実装の可能性を検証するため、実際に
　一般の方に乗車頂いた上で利用の可能性について聞き取りを行う。
・公道外の敷地において自動運転による走行を行い、走行精度や安全性を検証する。
〇実施概要
・実験日　：11/2(月),3(火祝),6(金),7(土)
・実験場所：川口市立グリーンセンター
　　　　　　※右ルート図参照

・パーソナルモビリティが位置を把握するためのシステムを変更
〇昨年度からの改良点

 

 

 ① 自動でお迎え
② 手動で移動

▲ 走行ルート図(川口市立グリーンセンター敷地内)

視覚障害者誘導ブロックを参照
RTK-GPS(自動運転バスに使用
されているGPSと同等の仕組み)による位置情
報の取得

昨年度 今年度

 

通信を伴わないデモ用
アプリにより、

MaaSのイメージのみを共有
 

昨年度 今年度

アプリとPMを通信で接続し、アプリの操作
によりPMの呼出し・回送が可能



 
3-(1) 2020年度実施パーソナルモビリティ( PM)走行
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• PMの自動走行および乗車験を行い、延べ133名の方にアンケートにご協力いただいた。

▼ 自動走行風景

▼ 乗車・アンケート風景 ▼ アンケート・説明風景

▼ 乗車風景



 
3-(1) 2020年度実施パーソナルモビリティ( PM)走行
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3-(1) 2020年度実施パーソナルモビリティ( PM)走行
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3-(1) 2020年度実施パーソナルモビリティ( PM)走行
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